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トポロジー最適化の工学設計への展開を目指し、主に以
下の研究に従事。

• ヒートシンクや熱交換器を対象とした革新的な伝熱シ
ステムの創成

• 感度解析を必要としない進化的トポロジー最適化アル
ゴリズムの構築

• 強非線形性の物理場をトポロジー最適化で扱うための
マルチフィデリティモデルの開発

• 製造性を組み込んだ最適設計フレームワークの体系化

伝熱機器、積層造形、CAE ソフトウェア

トポロジー最適化による新奇工学設計
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機械システム化の進んでいる生産現場においても、
電線や布地等の柔軟物操作の自動化にはまだ課題が
残されています。作業者を機械システムで代替する
というと、人間型ロボットを想像しがちですが、そ
れだと性能過剰である可能性もあります。我々は、
柔軟対象物をモデル化すると共に、操作を定性的に
分類し、必要最小限の機構を設計する手法を提案し
ています。例えば、電線群を束ねて結ぶような操作
を実現できる工具等を設計し、柔軟物操作の効率化
を目指します。

ファクトリーオートメーション（FA）分野、ロボット工学分野、製品設計分野

柔軟物操作支援のための変形モデリングと作業計画
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