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いまだ世の中に昆虫のような超微小生命体と同等サイズ
で、かつ、化学エネルギで駆動するアクチュエータ・エ
ネルギー源・センサ・知能を搭載した超微小自律移動機械、
マイクロロボットは実現されていません。機械工学のも
のづくりを超えて、生命の自己組織化原理に迫るコンセ
プトを掲げ、「動的再構成可能なマイクロロボット」「未
来のロボットは生命と機械の融合で実現」「生物を超える
柔らかい機械を作る」を目標に、構造を制御し、力学的
機能を創発する、自己組織化と運動機能の学理を探求す
る生命機械融合ウエットロボティクスを創成します。

医療・ヘルスケア分野、レスキュー、セキュリティー、スマートデバイス開発
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- 生命と機械を融合した柔らかいシステムの社会実装 -
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