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ここがポイント！【研究内容】

アンドロイド高機能化を通じた
人皮膚の情報機能理解と工学的模擬
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互いの皮膚が触れ合う至近距離で人と多種多様な情報を交わして
親密な関係を築いていける子供型アンドロイドロボットの実現を
目指し、人の柔らかい皮膚が備える情報交換機能を深く理解し、
工学的に模擬する研究を進めています。その過程で得られた、感
触を損なわずに柔軟弾性素材を触覚センサにする技術、顔皮膚三
次元変形の詳細計測と特徴解析の技術、性格印象を操るための皮
膚触感のデザイン技術などを、非アンドロイドの工学分野や医療
福祉分野に転用することを狙っています。

アンドロイドロボット工学、ソフトロボティクス、
ヒューマンロボットインタラクション

応用分野 医療・ヘルスケア分野、スマートデバイス開発
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