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機械システム化の進んでいる生産現場においても、電線や布地
等の柔軟物操作の自動化にはまだ課題が残されています。作業
者を機械システムで代替するというと、人間型ロボットを想像
しがちですが、それだと性能過剰である可能性もあります。我々
は、柔軟対象物をモデル化すると共に、操作を定性的に分類し、
必要最小限の機構を設計する手法を提案しています。例えば、
電線群を束ねて結ぶような操作を実現できる工具等を設計し、
柔軟物操作の効率化を目指します。
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