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ここがポイント！【研究内容】

世界最先端のアクチュエータ・制御と
その応用研究
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• 新しいアクチュエータとその制御に関する教育・研究
• アクチュエータはロボット、自動車、家電をはじめ未来の科学・産業
を支える技術である。平田研究室では、１つのアクチュエータで多自
由度の動作を実現できる多自由度アクチュエータ、共振現象を利用し
て高出力・高速振動を実現できる振動アクチュエータ、磁束変調を利
用して磁気的にギア効果を持たせることを実現した磁気ギアードモー
タなど、世の中にない革新的なアクチュエータとその制御法に関する
研究と教育を行っています。

• 新しいアクチュエータの研究にあたり、動作原理の解明を行うために、
電磁場を軸に温度場、流体場、音場などのマルティフィジクス解析法
に関する研究と教育を行っています。

電磁アクチュエータ、制御、マルティフィジクス解析、ロボット、
電気機器

応用分野 ロボット、車載機器、家電機器
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