
キーワード 応用分野

［研究の先に見据えるビジョン］

我々の身の回りの実物の見えを自在に切り替えること、さ

らにはそこに実在しないヒト・モノを浮かび上がらせるこ

とを可能にする技術を研究しています。その一つとして、

虚実見分けのつかないレベルのプロジェクションマッピン

グの実現を目指しています。これにより、実素材が不要な

工業製品の意匠・質感設計や、存在感を保ったまま遠隔の

相手と対話するテレプレゼンスが可能になります（図1）。

これは素材・物流コストを大幅に抑制しサステナブルな社

会実現に寄与する技術です。

従来のプロジェクションマッピングには、プロジェクタと

投影されている実物との間に利用者が入り込むと、映像が

遮蔽されて影が生じる問題がありました。そこで、我々は

空中像表示に用いられる特殊な光学系をプロジェクタに適

用することで、影の生じないプロジェクションマッピング

技術の開発に世界で初めて成功しました（図2）。

プロジェクションマッピングとAIを組み合わせること

で、現実空間とサイバー空間が継ぎ目なく融合した

Society 5.0の実現を目指します。身の回りの実物を

サイバー空間に入力可能にし、プロジェクションマッ

ピングによりそれを現実空間に出力します。これによ

り、利用者がいつでもどこでも低コストで計算機によ

る支援（身体機能の補助など, 図3）を享受できるよ

うになり、多様な人々のQOL向上につながります。
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キーワード 応⽤分野

［研究の先に見据えるビジョン］

AI・深層学習関係のコンピューティング技術は、広く社会の中で進展する一方、その

影響力が大きいため、適切な開発と有効かつ安全な利用が必須です。私は、AIによる

推論プロセスを「見える化」する技術を開発しています。AIは様々なビジネスプロセ

スを自動化する技術です。しかし、推論プロセスが人間にはわからないという課題

（AIのブラックボックス問題）が、AIの技術導入を妨げる要因の1つになっています。

この課題に対して、ベイジアン深層ニューラルネットワークという方法を用いて推論

結果に対する信頼度評価を実現し、リアルタイムシステム向けのハードウェアアクセ

ラレータを開発しました（図1）。現在は人型ロボットを用いた技術実証を進めてい

ます（図2）。これらはロボットカーのナビゲーションシステムなど、ロボットと人

間との協調社会を推進する基盤技術に成り得ることが期待されます。

超スマート社会を実現しその持続可能性を維持するためには、情報処理基盤のかなめ

であるコンピュータシステムの飛躍的かつ持続的な発展が必要不可欠です。その一方

で、半導体の微細化が限界に達するとの予想から、コンピュータシステムを進化させ

続けるための新しい概念と技術の創出が求められています。そのような中で、AIの

「見える化」は、人間・ロボット協調社会を推進する基盤技術に成り得ることが期待

されます。具体的には、ロボットに対する人間の心理的障壁を下げ、人間がロボット

の推論プロセスを理解することが可能となります。これらにより、安全な人間・ロ

ボット協調社会を構築し、持続可能な超スマート社会の実現を目指します。
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